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Resumo. Em Visdao Computacional, o monitoramento preciso de ambientes é crucial.
Realizando monitoramento adequadamente, € possivel gravar, observar ou realizar os ex-
perimentos de Visdo Computacional com exatidao, tendo todos os dados do experimento
arquivados digitalmente. Contudo, adversidades podem surgir no monitoramento por
cameras, dentre elas o gerenciamento das cimeras. Se o gerenciamento for manual, o pes-
quisador precisa deslocar-se até a cAmera, gastando tempo e, em certos casos, expondo-se
a riscos de seguranca. Um exemplo € o Laboratério de Computagdo Aplicada (LaCA)
da UTFPR, campus Ponta Grossa, que possui oito cdmeras dispostas proximas ao teto
do laboratdrio, a aproximadamente trés metros do chdo. Estas cameras sdo controladas
por programas em C, C++ e json respectivos a cada cAmera. Isto também atrasa o desen-
volvimento das pesquisas, visto que utiliza-se vdrias cameras simultaneamente. Com um
sistema de controle de vdrias cAmeras, a interven¢do manual e individual torna-se des-
necessdria. Desta forma, propde-se um modelo de sistema de gerenciamento automatico
e visual de multiplas cAmeras, onde seu operador pode desligd-las, posicionar seus cam-
pos visuais e, em trabalhos futuros, executar tarefas mais complexas, como por exemplo
acompanhar objetos em cena. O sistema serd desenvolvido em Qt, toolkit de desenvolvi-
mento de interfaces que possui suporte para as linguagens dos programas das cameras e €
compativel com sistemas operacionais MacOS, Windows e Linux. O esquema de monito-
ramento de Bhan feito em 2012, o sistema integrado de multiplas cameras de Kim (2015)
e o método de controle automdtico de multiplas cAmeras de Yang (2017) sdo exemplos de
sistemas que aumentaram a praticidade e agilidade no controle de cAmeras. As principais
contribui¢des do trabalho sdo: o descarte da necessidade de locomocgao, a adaptabilidade
do desenho do modelo tedrico proposto e a visualizac@o e controle de multiplas cAmeras
ao mesmo tempo. O ambiente de desenvolvimento do trabalho é o LaCA da UTFPR —
Ponta Grossa.




