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1. INTRODUCAO

LuBRAS: Dispositivo eletronico de traducao
libras-lingua Portuguesa

Contextualizacao[Bersch 2008]
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1. INTRODUCAO

LuBRAS: Dispositivo eletronico de traducao
libras-lingua Portuguesa

Contextualizacao[Bersch 2008]

Problemas

Sistema de reconhecimento de voz
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2. Referencial Teorico

Os sistemas do trabalho foram
embarcados[Cunha 2007] oferecendo
ao usuario um dispositivo completo e
independente.

O Javino[Lazarin and Pantoja 2015]

foi utilizado para fazer a comunicacao

segura e eficaz entre microcontrolador
e microprocessador.
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2. Referencial Teorico

O foco deste trabalho esta na adicao de
um sistema de reconhecimento de
voz|[Ishizaki 2018] ao dispositivo
LUBRAS.

Para a construcao dessa extensao foi
escolhida a Java Speech API
(JSAPI)[Marangoni and Precipito
2017].
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3. Trabalhos relacionados

O LUBRAS [Jesus et al. 2016] € um
trabalho que foca em fazer a traducao
entre LIBRAS e lingua portuguesa.

Existem outros trabalhos que tambéem se
dedicam a fazer esta traducao, como o
SensorLibras[Tavares et al. 2010] e o

HandTalk[Tenorio et al. 2019]
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4. Metodologia

O dispositivo LuUBRAS dispoe de duas
interfaces graficas embarcadas e dois
prototipos de luvas.

A luva para ouvintes € chamada luva
de aprendizado, a luva para surdos &
chamada luva de comunicacao
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4. 2. Interface para surdos

Peseryvolvimento de uma interface
oatra 3 comuhicacio LIBRAS

| iqua portugquesa

Figura 1. Tela de Controle da Luva de Comunicacao.

Implementacdo de um Sistema de Reconhecimento de Voz em Prototipos para a Comunicacao LIBRAS-Lingua Portuguesa 1 4



4. 2. Interface para surdos

LuBras - Teclado x

Figura 2. Teclado Virtual
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4. 3. Interface para ouvintes

O sistema de reconhecimento de voz foi
embarcado juntamente da interface
dedicada ao ouvinte.
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4. 3. Interface para ouvintes

|£ | LuBras - Luva LEDs = O] X

\ | | Confirmar

s

| Simulacio

.

[ Limpar

e

[_ Voz |

Desenvolvimento de uma interface
para a comunicacao LIBRAS

Ligua portuguesa

Figura 4. Tela de Controle da Luva de Aprendizado.
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4. 3. interface para ouvintes

LUBRAS | Confirmar |
[ Simulacdo J
L Teclado |
[_ Limpar
Desenvolvimento de uma interface [ Luva LEDS
para a comunicacao LIBRAS
Ligua portuguesa | Luva Resistors
: I\ )ﬂT\ i\ N f‘\
g, & 5 § D
d",) oy \"J} L.-J ‘A
= 5 % R :

Figura 5. Tela “Interface Amigavel”
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4. 2. Sistema de reconhecimento de voz

/ Extensao da arquitetura:\\
Sistema de reconhecimendo
de voz

Captador de audio

[ Java Speech API

Receber Retornar
Interface gréafica — r N\ mensagem letra atual
para ouvintes e _ Javino AT l
—— (Middleware) =« — - . _T
Ativar =— =—
\ J o LED

Sistema embarcado

—

LED da luva

(Software)

. J

Luva de aprendizado

\\ (Hardware) /

Figura 3. Fluxograma de Funcionamento da Extensao da Arquitetura

Implementacdo de um Sistema de Reconhecimento de Voz em Prototipos para a Comunicacao LIBRAS-Lingua Portuguesa



1. Introducao

2. Referencial Teorico

3. Trabalhos Relacionados
4. Metodologia

5. Prova de conceito

6. Consideracoes finais

7. Referéncias




5. Prova de conceito

E apresentada uma situacao presente
em inumeros estabelecimentos.

Situacao que exige a de
interacao ofertada por um sistema de
reconhecimento de voz

Implementacdo de um Sistema de Reconhecimento de Voz em Prototipos para a Comunicacao LIBRAS-Lingua Portuguesa 21



5. Prova de conceito

LuBras - Luva LEDs

[V Confirmar J

[. Simulacdo J

| Limpar J

[ Voz ]

Desenvolvimento de uma interface
para a comunicacao LIBRAS
Ligua portuguesa

Figura 7. Tela de Controle da Luva de Aprendizado.
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5. Prova de conceito

[ Confirmar J

Limpar |
Voceé disse? lubras
Voz J

Desenvi
pat

Figura 8. Retorno da fala.
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5. Prova de conceito

vatevaterate
......

Figura 8. Luva de vaprendizado.
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6. Consideracoes finais

O trabalho se compromete em
promover uma melhora na
comunicacao entre surdos e ouvintes.

O objetivo da adicao de um sistema de
voz € tornar o uso do dispositivo mais
flexivel, atrativo e dinamico.
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6. 2. Trabalhos futuros

Pretende-se adicionar a luva de
comunicagao um sintetizador de voz.

Outro objetivo e desenvolver um
circuito impresso proprio para
substituir o componente arduino.
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