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Motivacao
- Gravacao de experimentos;

* Realizacao de
experimentos.

——

Figura 4: Camera IP. Fonte: INTELBRAS, 2019.




Motivacao

* Praticidade;
* Seguranca.

Figura 5: Localizacao hipotética de cameras, circuladas. Fonte: Calman, 2015.
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Figura 1: Esquema de método de monitoramento automatico
com multiplas cameras. Fonte: YANG et al, 2015.




Trabalhos relacionados

Figura 2: Visualizagcao do monitoramento resultante de multiplas
cameras monitoradas com componentes. Fonte: KIM et al, 2017.
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Figura 3: Esquema de monitoramento com multiplas cameras de
Bhan (2012). Fonte: Bhan, 2012.




Ambiente

- Laboratorio de Computacao
Aplicada (LaCA);

- UTFPR — Ponta Grossa;

' - Cameras dispostas a
aproximadamente 3 metros de
altura.

Figura 6: Localizagao das cameras no LaCA.
Fonte: Jodao Eduardo K S Fornazari




Cameras

- P,
- pan-tilt;

- Oito cameras de mesmo modelo
no LaCA.

——

Figura 7: Camera IP. Fonte: INTELBRAS, 2019.
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Figura 8: Prototipo de média-fidelidade do sistema de gerenciamento das cameras.
Fonte: Autoria propria.




Implementacao

- Toolkit;

- Suporte a linguagens dos
programas de manipulacao das
cameras;

- Portabilidade para Windows,
MacOS e Linux.

Figura 9: Logo da Qt. Fonte: QT, 2019.
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